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概要 
FA1761J是以時分割PID動作為基準之溫度調節計。利

用白金測溫體來控制測定乾球之溫度，同時以連續式通

信之方式傳送乾球溫度及主設定值。(也可以單獨使用) 

FA3861J是以時分割PID動作為基準之濕度調節計。以

連續式通信之方式使乾球溫度受信，以白金測溫體測定

濕球溫度。以此乾濕球方式進行濕度控制。 

濕度ＰＩＤ控制出力是以溫度設定值及相對濕度設定值

計算出，以作為控制濕球溫度實際目標值。

 

ＦＡ１７６１J 個別規格 

名 稱  溫度控制器 

(時分割PID動作、附連續式設定) 

型 式  ＦＡ１７６１J 

輸     入  Pt100Ω（３線式） 

容 許誤差  ±０.３℃ 

溫     度 

設 定範圍 

 初期設定指定範圍如下 

下限範圍 －99.9～0.0℃ 

上限範圍 10.0～200.0℃ 

顯 示範圍  －99.9～210.0℃ 

P I D 區 域  －99.9～200.0℃範圍內分成2區域 

 

ＦＡ３８６１J 個別規格 

名 稱  乾濕球式濕度控制器 

（時分割PID動作、附連續式設定） 

型 式  ＦＡ３８６１J 

輸     入  濕球溫度 Pt100Ω (３線式) 

乾球溫度附連續式設定 

容 許誤差  ±１％ 

濕 度 

設 定範圍 

 初期設定指定範圍 

下限範圍 0.0～40.0％ 

上限範圍 60.0～100.0％ 

顯 示範圍  0.0～100.0％ 

測 定範圍  溫度目標值在0～100℃範圍，而且乾濕

球的溫度也在0～100℃範圍 

控制無効  1. 濕度目標值在0.0％ＲＨ時 

2. 溫度目標值在0℃以下或是在100℃以

上時 

3. 乾球或濕球的溫度在０℃以下或是在 

100℃以上時 

4．沒有連接連續式設定（乾球溫度）時 

P I D 區 域  濕球溫度在0~100℃範圍內分成2區域 

 

 

共通規格 

顯 示 器 

 

 測定值  ８mm４位紅色LED 

設定值  ８mm４位綠色LED 

顯 示 周 期  0.5秒 

控 制 周 期  0.5秒 

控 制 動 作  初期設定時，有以下3個選項選擇 

ＰＩＤ＋２位置＋２位置 

ＰＩＤ＋偏差調節＋偏差調節 

ＰＩＤ＋偏差警報＋偏差警報 

Ｐ Ｉ Ｄ 出 力 

ON/OFF出力 

 ＳＳＲ出力 

Relay接點×２ (AC250V,5A) 

正 ／ 逆 動 作 

 

 初期設定，可以選擇各別設定 

（偏差警報出力自動設定） 

Ｐ Ｉ Ｄ 控 制 

Ｐ Ｉ Ｄ 區 域 

 

 

上 限 範 圍 

 ２自由度ＰＩＤ控制 

溫度設定範圍分Ｌ側和Ｈ側2部份。 

Ｌ側及Ｈ側可分別設定ＰＩＤ參數及

出力上限範圍 

30～100% 

比 例 帶  0.0～50.0℃ (0.0時是ON/OFF動作) 

積 分 時 間  0～6000秒  

微 分 時 間  0～6000秒 

ON/OFF出力

動 作 間 隙 

 調節 ±0.1～±2.5℃ 

警報 事先設定0.1～2.5℃待機 

偏差設定範圍  ±30.0℃ 

變 換 出 力 

 

 刻 度 設 定 範 圍 D C 4 ～ 2 0 m A 

(負荷阻抗在400Ω以下) 

電 源  100/110V AC、200/220V AC,±10% 

50/60Hz、消耗電力約4VA 

備 份  採不揮發記憶(保存10年以上) 

周 圍 溫 度  0～50℃ 

外 型 尺 吋  高96mm、寬48mm、長129mm 

開 孔 尺 吋  高90±0.5mm、寬43±0.5mm 

重 量  約500ｇ 

附 屬 品  安裝固定架  ２個 
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ＦＡ１７６１J/ＦＡ３８６１J 外觀圖 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

※ＦＡ３８６１J的顯示(PV)單位以％表示。 

 

 

開孔尺寸 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

放置場所 
■ 周圍溫度在0~50℃。（安裝內部0～40℃） 

■ 濕度在20~80％ＲＨ範圍內(不結露)。 

■ 勿放置在陽光直射的場所。 

■ 請放置在無易燃性瓦斯、腐蝕性瓦斯、垃圾、灰塵

等乾淨的場所。 

■ 儘可能遠離大容量電磁開關器、相位控制的ＳＣＲ

或是ＳＳＲ等高周波干擾機器。 

安裝方法 
■ 將控制器從面板開孔前方插入。 

■ 隨貨附的兩個固定架，由控制器上下四個孔固定。 

■ 將固定架鎖緊，固定控制器 

 

 

 注意 

安裝距離過近時，會造成接線困難

及控制器不易散熱等問題產生，因

此建議安裝距離在２０ｍｍ左右。 
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外部端子線路圖 
 

   
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■ 出力１為ＰＩＤ出力、出力2和出力3為Relay型的ON/OFF出力。 

       ■ SSR(固態繼電器)指定出力電壓為12ＶDC、設定阻抗在600Ω以上。 

       ■ Ｒ2、Ｒ3是輔助繼電器(Relay)。 

         當電流負載在１Ａ以上時，如圖所示請透過輔助繼電器(Relay)來執行電流承載的開及關。 

 

連續式通信線路 
 

 

  

 

配線注意 

 

■ 端子包覆請用３ｍｍ（寬度 5.8ｍｍ以下）。 

■ 本機器電源不是 FREE 電源。 

 將 200／220 VAC 連接在 0~100 端子間時，會產生

損壞之現象，請充分注意。 

■ 信號線請儘可能遠離動力線及干擾裝置。 

警告 

 為防止觸電及保謢控制器、請在電源全部

關閉下進行接線動作。 

 接線錯誤時、不僅會造成操作不正常且控

制器也會有破損狀態產生。另外，請務必

詳讀「配線時注意事項」，並正確進行接

線動作。 

FA1761J              FA3861J 
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面板名稱及功能 
 

 

    

 

 

(1) 4位數紅色LED 

 運轉模式時，以測定值(PV)表示。 

 PV值高於設定範圍之上限時，顯示 、 

 PV值 低於設定範圍之下限時，顯示 。 

 參數設定時 

 1. 設定項目為數值時，設定資料以數字顯示。 

 2. 設定項目為功能選擇時，功能選擇以記號或數值  

   顯示。 

(2) 4位數綠色LED 

 在運轉模式時，以目標值(SV)表示。另外，透過按鍵 

 操作切換能夠顯示控制出力量。 

 參數設定時，各設定項目名稱以記號顯示。 

(3) 出力1顯示燈 

 出力1在ON時，亮燈。 

(4) 出力2顯示燈 

 出力2在ON時，亮燈。 

(5) 出力3顯示燈 

 出力3在ON時，亮燈。 

(6) 通信狀態燈 

 ＦＡ１７６１J 傳送連續通信信號時， 

 ＦＡ３８６１J 接收連續通信信號時，燈亮。 

(7) 項目選擇鍵 

 設定通道內設定項目依序切換。 

(8) 設定位置游標移動鍵 

 設定數值時，設定位置(燈熄位置)的移動。 

 功能選擇，顯示其它功能選擇。 

(9) 數值增加鍵 

 設定數值時，設定位置+1。 

 功能選擇，顯示其它功能選擇。 

(10) 數值減少鍵 

 設定數值時，設定位置-1。 

 功能選擇，顯示其它功能選擇。 

(11) 單位標示 

 ＦＡ１７６１J 測定單位℃。 

 ＦＡ３８６１J 測定單位％。 
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初期設定項目 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

初期設定 設定内容 初期値 

形式顯示 僅顯示 － 

 
刻度下限 

        (FA3861J) 

-50.0 

   0.0 

 
刻度上限 

        (FA3861J) 

50.0 

 100.0 

 修正測定誤差值 0.0 

 

100%ADJ 

        (FA3861J) 
修正0.0 

 絶對值／偏差 選擇 ABSO 

 調節／警報 選擇 CONT 

 出力１正/逆 選擇 HIGH 

 出力２正/逆 選擇 HIGH 

 出力３正/逆 選擇 HIGH 

 KEY LOCK 選擇 FREE 

運轉設定 設定内容 初期値 

 

出力１設定値 

        (FA3861J) 

20.0 

50.0 

 出力１動作間隙 0.1 

 出力２設定值 0.0 

 出力２動作間隙 0.1 

 出力３設定値 0.0 

 出力 3 動作間隙 0.1 

PID 設定 設定内容 初期値 

 只顯示  － 

 控制週期 1 

 區域 1 比例帶 0.0 

 區域 1 積分時間 0 

 區域 1 微分時間 0 

 區域 1 回路限制 100 

 
區域界線值 

(FA3861J) 

-99.9  

0.0 

 區域 1 比例帶 0.0 

 區域 1 積分時間 0 

 區域 1 微分時間 0 

 區域 2  回路限制 100 
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電源啟動和錯誤顯示 

 

本控制器電源在ON狀態下，紅色LED約顯示3秒。 

ＦＡ１７６１J顯示 及ＦＡ３８６１J顯示

。 

接下來，在 PID 正常控制狀態下，測定溫度（ＰＶ）

以紅色 LED 顯示、目標值(SV)以綠色 LED 顯示。 

若有異常狀況發生時，如下列所示之記號，電源出力

全部切換成 OFF 狀態。 

■  初期設定及運轉設定之設定資料異常時，

所顯示之符號。 

請重新再設定每一個資料。重新修正後，  顯

示仍無法刪除時，很有可能調調器內部不揮發性記

憶產生缺陷，請和本公司連絡詢問。 

■  運轉設定資料超過設定範圍時，所顯示之符

號。 

請重新設定運轉設定資料。 

初期設定資料變更後，會顯示返回運轉模式。 

■  測定溫度在顯示範圍以下，顯示之符號。 

■  測定溫度在顯示範圍以上，顯示之符號。 

 

運轉模式功能鍵操作 

電源啟動後，進入運轉模式。 
■ ＋  初期設定 

於運轉模式時按下 鍵，同時按 鍵，完成初期

參數設定部份。 

■ ＋  ＰＩＤ設定 

於運轉模式時按下 鍵，同時按 鍵，完成PID參

數設定部份。 

■  運轉設定 

於運轉模式下按 鍵，完成運轉參數設定。 

■ ＋  自動演算功能  

於運轉模式下按 鍵，同時按 鍵時，會執行自

動演算功能。另外，自動演算功能在運轉中時，可

以停止自動演算功能。 

■ ＋  ＳＶ/ＭＶ切換顯示 

在運轉模式時按 鍵，同時按 鍵，綠色LED顯示

為由目標值(SV)切換成操作量(MV)。再一次進行相

同操作，返回目標值(SV)。 

 

各參數變更方法 
■ 在運轉模式時，依據前面所述之操作方法，完成想

要變更通道部份。 

■ 在運轉模式時，按 鍵，持續按此鍵，直到找到您

希望的項目為止。 

■ 參數數值變更時，按 鍵，移動至想變更的位置時

顯示燈熄滅，再按 鍵或是按 鍵增減數值。 

注:燈未熄滅時，此時鍵盤被鎖住，無法設定數值。 

■ 在運轉模式時，參數功能選擇按下 鍵或是

鍵，選擇希望的記號或是數值。 

注:鍵盤被鎖住時，則無法變更。 

■ 決定變更時，按 鍵。 

之後的項目雖顯示出來，但在這時變更資料以一次

記憶體儲存之。 

若取出通道，返回運轉模式時，變更資料以不揮發

性記憶體儲存，先前所儲存之資料則被刪除。 

另外，返回運轉模式前，切斷本控制器電源時，則

無法回復變更前的資料。 

 

變換出力 
 變換出力範圍為4~20mA，對應初期設定的刻度下限 

 及上限。 

 

初期設定 
本控制器使用之初，為配合控制系統，需進行初期設

定。 

運轉模式顯示時，按 鍵及按 鍵，可進行初期參

數設定，當紅色LED顯示在 或是顯示在

時，即完成初期參數的設定。 

按下 鍵後，就每一個項目所顯示之順序，依序切

換。 

初期設定中，全部的控制出力切換成OFF狀態。 

警告 

剛開始設置控制器，若電源在 ON 狀態下，請務

必將電源切換成 OFF 狀態下，再執行。 
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目標值下限設定 

 ＝ SCALE LOW 

目標値（ＳＶ）設定下限範圍。 

變換出力對應下限值 DC4ｍA 溫度/濕度的低溫設定。 

設定範圍是  FA1761J  －９９.９～０.０℃ 

    FA3861J  ０.０～４０.０％ 

 

目標值上限設定 

 ＝ SCALE HIGH 

目標値（ＳＶ）設定上限範圍。 

變換出力對應上限值２０ｍA 溫度/濕度的高溫設定。 

設定範圍是 FA1761J  １０.０～２００.０℃ 

    FA3861J  ６０.０～１００.０％ 

 

測定誤差補正設定 

 ＝ OFFSET ADJUST 

測定值有誤差時，輸入補正值。 

在＋０.５℃（％）誤差需補正時，以－０.５輸入。 

設定範圍為±２０.０℃（％）。 

 

濕度 100%測定 

 ＝ WET 

僅ＦＡ３８６１J適用。 

乾球傳感器和濕球傳感器相對誤差補正。 

操作順序，先將濕球綿花取出後，經過充份時間後，

再接續以下的操作。 

① 和ＦＡ１７６１J 正確連接時，紅色 LED 指示會顯

示在 0 附近。 

② 請按 鍵或是 鍵。按完後，先前設定之補正

值全部被清除掉。 

③ 接下來按 鍵、重新設定補正值。當螢幕顯示在

０.０時，乾球溫度和濕球溫度藉由補正動作，而使

乾球及濕球溫度相同。 

在①階段螢幕顯示為０.０時，則②、③操作不需要。

總之，紅色ＬＥＤ是用來顯示乾球溫度及濕球溫度的

溫度差。 

另外，若溫度差在±５.０以上的話，判定為傳感器異常

或是操作錯誤時，則不需再進行補正。 

絶對值／偏差 設定選擇 

 ＝ SET METHOD 

出力２及出力３選擇設定方法有絶對值及偏差兩種。 

 絶對值 ＝ 
 
（Absolute） 

 偏  差 ＝  （Deviation） 

選擇 時，出力2及出力3為絶對值設定，因和出

力1的設定(主設定)沒有關係，所以能夠設定正/逆動作

2位置點。 

正動作／逆動作個別選擇。 

２位置動作及正動作／逆動作は其出力之特性請參考

下面的圖示內容。 
  

  

 

若選擇 為出力2及出力3動作點，是以出力1目

標值來設定偏差。 

若選擇 時，出力2及出力3、還是調節警報出

力，接著選擇 。 

 

調節出力／警報出力 選擇 

 ＝ OPERATE 

（以設定方法選擇時 ，僅能以偏差設定

顯示 

出力２及出力３選擇以調節出力或是警報出力。 

 調節出力 ＝  （Control） 

 警報出力 ＝ 
 
（Alarm） 

選擇時出力2及出力3是以出力1目標值是以偏

差設定2位置動作。另外可選擇各自出力個別的正動作

及逆動作。 

選擇 時，出力 2 及出力 3，如下圖所示出力力

2 設定値 SET2 或是出力３設定値 SET3 是正數時啟動

上限警報，負數時則會啟動下限警報  。 

SET1 出力１設定値。 
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警報出力附待機功能，若控制量從正常範圍移到警報

範圍連續超過3秒鐘以上，則警報出力就自動ON。 

另外，變更目標值(SV)，即使溫度(PV)位在警報範圍，

另一端位在正常範圍時，則再次進入警報範圍，警報

出力呈現在 ON 狀態。 

出力1的正動作／逆動作 選擇 

 ＝ OUT1 

出力1選擇作為正動作或是逆動作 

 正動作 ＝  (High) 

 逆動作 ＝  (Low)  

 

出力２的正動作／逆動作 選擇 

 ＝ OUT2 

（出力2及出力3作為警報出力設定時，無法顯示） 

出力2選擇作為正動作或是逆動作。 

 正動作 ＝  (High) 

 逆動作 ＝  (Low)  

 

出力３的正動作／逆動作 選擇 

 ＝ OUT3 

（出力2及出力3作為警報出力設定時，無法顯示） 

出力3選擇作為正動作或是逆動作。 

 正動作 ＝  (High) 

 逆動作 ＝  (Low)  

鎖定功能設定 

 ＝ KEY LOCK 

鎖定功能保護設定資料。 

 (FREE)＝無保護 

 (PART１)＝鎖定初期設定內資料  

 (PART２)＝鎖定初期設定＋ＰＩＤ設定＋自

動演算資料 

 (PART３)＝除了 之外，其餘全被鎖定 

 (ALL) ＝ 鎖定所有資料 

但是 自己本身是沒有保護鎖定功能。 

 

型號名稱顯示（回到運轉模式） 

顯示紅色LED 或是 時， 

按下 鍵後，會移動到 鍵， 

按住 鍵同時按下 鍵，則回到運轉模式。 

若未回到運轉模式前，就將電源切斷，在此之前的全

部設定將無效。 

ＰＩＤ設定 
此層參數為PID控制必要之參數設定。 

顯示運轉模式時，按 鍵同時按 鍵，完成PID通道

設定部份。 

顯示紅色LED ，完成PID通道設定部份。 

按下 鍵後，就每一個項目所顯示之順序，依序切

換。 

控制週期設定 

 ＝ CONTROL CYCLE 

ＰＩＤ控制的控制週期設定設定在 1~99 秒。 

出力 2 及出力 3 之 ON/OFF 控制，通常以 1 秒為一

週。 

區域 1 比例帶設定 

 ＝ PROPORTIONAL BAND 1 

設定範圍0.0～50.0℃。 

在0.0時，ON/OFF動作。 

有關區域說明請參照PID說明。 



FA1７61J/FA3861J 操作說明書 ９頁 

區域1 積分時間設定 

 ＝ INTEGRAL TIME 1 

設定範圍０～６０００秒。 

當０時則積分無動作。 

 

區域 1 微分時間設定 

 ＝ DERIVATIVE TIME 1 

設定範圍０～６０００秒。 

 

區域１輸出上限設定 

 ＝ LIMITER 1 

操作量設定上限設定為３０～１００％。 

有關設定上限設定，請參照 PID 說明。 

 

ＰＩＤ區域界線值設定 

 ＝ PID ZONE 

控制溫度範圍區分為區域 1 及區域 2 設定界線值。 

設定範圍   FA1761J  －９９.９～２００.０℃ 

    FA3861J   ０.０～１００.０％ 

若設定在－９９.９℃（０.０％）時，ＰＩＤ區域只能

在區域 1 顯示，區域 2 以下設定項目則無法顯示。 

出貨時設定－９９.９℃（０.０％）。 

有關區域說明，請參照 PID 說明。 

 

區域 2 比例帶設定 

 ＝ PROPORTIONAL BAND 2 

設定範圍０.０～５０.０℃。 

在０.０時，ON/OFF有動作。 

有關區域定義，請參照PID說明。 

 

區域 2 積分時間設定 

 ＝ INTEGRAL TIME 2 

設定範圍０～６０００秒。 

在０時，積分無動作。 

 

區域 2 微分時間設定 

 ＝ DERIVATIVE TIME 2 

設定範圍0～６０００秒。 

 

區域 2 輸出上限設定 

 ＝ LIMITER 2 

操作量上限設定上限設定３０～１００％。 

設定上限設定請參照 PID 說明。 

ＰＩＤ顯示（返回運轉模式） 

若紅色ＬＥＤ顯示 時， 

按 後，再移動至 ，一邊按 鍵，另一邊按

鍵，返回運轉模式。 

若未回到運轉模式前，就將電源切斷，在此之前的全

部設定將無效。 

運轉設定 
運轉模式時，按 鍵時，進入運轉設定通道。 

按下 鍵後，就每一個項目所顯示之順序，依序切

換。 

 

出力 1 設定值設定 

 ＝ SET1 

出力1通常以絶對值設定，設定溫度設定目標值。 

設定範圍在初期設定時，設定範圍在 ～

之間。 

 

出力 1 動作間隙設定 

 ＝ DIFFERENTIAL GAP1 

出力1以ON/OFF動作顯示。 

比例帶（Ｐ）值0.０和ON/OFF動作 

（出貨時為０.０）。 

設定範圍０.１～２.５℃（％）。 

 

出力 2 設定值設定 

 ＝ SET2 

設定範圍以絶對值設定時，則設定範圍在 ～

之間。 

偏差設定時，在－３０.０～３０.０℃（％）。 

 

出力 2 動作間隙設定 
 ＝ DIFFERENTIAL GAP2 

設定範圍０.１～２.５℃（％）。 

 

出力 3 設定值設定 

 ＝ SET3 

設定範圍以絶對值設定時，則設定範圍在 ～

之間。 

偏差設定時，在－３０.０～３０.０℃（％）。 
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出力３動作間隙設定 
 ＝ DIFFERENTIAL GAP3 

設定範圍０.１～２.５℃（％）。 

 

返回運轉模式 

 結束時，返回運轉模式。 

若未回到運轉模式前，就將電源切斷，在此之前的全

部設定將無效，所有設定也會回到先前的設定。 

另外，運轉設定通道在１０秒以上，KEY沒有動作的

話，會自動返回運轉模式。 

 

自動演算執行 

在螢幕時，一邊按 鍵，同時按下 鍵時自動演算

就會執行(但是以非被鎖定為對象)。 

自動演算執行以每 4 秒一次，綠色ＬＥＤ顯示

。自動演算結束的話，不會顯示出。如果想要

中止自動演算時，再一次按押 鍵和 鍵時，就會

中止。 

有關自動演算說明，請參照ＰＩＤ的說明。 

 

ＳＶ／ＭＶ顯示切換 
在螢幕畫面一邊按 鍵，另一邊按 鍵，綠色LED由

目標值(SV)，可以切換控制量(MV)顯示。 

控制量顯示，是以ＰＩＤ控制出力的０Ｐ～１００Ｐ

和０％～１００％顯示。在ON/OFF動作時，切換之前

顯示ON/OFF的１週期稼働率。 

稼働率＝ＯＮ時間／（ＯＮ時間＋ＯＦＦ時間）％  

例：２分ＯＮ、３分ＯＦＦ，則顯示４０Ｐ。 

從ＭＶ顯示返回至ＳＶ顯示時，請再一次按 鍵及按

鍵。 

另外電源啟動後須顯示ＳＶ目標值。

PID 的解說 

Ｐ是比例帶、Ｉ是積分時間、Ｄ是微分時間總稱為

PID，那些固定數值稱為 PID 參數。 

 

自動演算 

ＰＩＤ定數在未知的狀況下，請自動演算執行。 

不管是在 PV 位置上，還是在其它位置，永遠能開始執

行（但是在鎖定功能及沒有錯誤時）。 

SV 為目標值重覆 1.5 次 ON/OFF 動作，或是重覆 2.5

次 ON/OFF 動作，直到自動演算動作結束、算出相當

於區域的比例帶、積分時間、微分時間的項目後，放

入 PID 固定數值。 

算出值超出 PID 設定範圍而呈現異常數值時，顯示紅

色 LED 且錯誤呈現之固定數值必須進行重新設

定。 

顯示 時，按下任何一個鍵，就會消失。 

 

執行自動演算時注意事項 

 ■ 請勿變更ＳＶ目標值。 

 ■ 請勿阻絶操作器（加熱器等）執行。 

 ■ 請勿切換初期設定通道。 

 

 
 

控制週期 

控制週期在小地方對阻礙通信信號以外有良好的對

應，但考量到操作機器壽命，希望控制週期能變大。 

另外控制週期變大時，能夠控制外來出力激烈變化現

象。 

依據控制對象不同，控制週期變大時，請以積分時間

的 1/10 為最大基準點。 
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ＰＩＤ區域 

本控制器分兩個控制範圍,能控制各個不同PID以及出力

上限設定。 

在 時設定值ZONE 

 ＳＶ＞＝ＺＯＮＥ時，使用區域1參數 

 ＳＶ ＜ ＺＯＮＥ時，使用區域2參數 

PID區域設定在－９９.９℃（０.０％）時，只能顯示

區域1，區域2設定項目無法換置顯示。 

ＰＩＤ請設定在-99.9(0.0%)，請將不要的項目刪除。 

 

 

 

ＰＩＤ參數 

誤設PID參數時，控制結果會變成振動。另外，為防止

PID參數超過而影響2自由度的定數，所以請儘可能以

自動演算動作完成。 

O時，區域1變成ON/OFF動作。 

O時，區域2變成ON/OFF動作。。 

出力上限設定 

依據阻礙通信信號發生超過時，根據出力上限設定降

低阻礙通信信號。 

但由於操作機器(加熱器等)功能被制限，開始運作速度

會變慢。 

限制操作量（ＭＶ）顯示以實際出力值顯示。 

不適用 ON/OFF 動作。 
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