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DCD(CD)  1 

RxD  2 

TxD  3 

DTR(ER)  4 

GND(SG)  5 

DSR(DR)  6 

RTS(RS)  7 

CTS(CS)  8 

NC  9 

初版 ２０１３．０３．１８ 

２版 ２０１３．０３．１８ 

３版 ２０１３．０３．１８ 

４版 ２０１３．０３．２５ 

５版  

U-8256P-ACCU4-T 

温湿度ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑｺﾝﾄﾛｰﾗｰ 

ＲＳ４８５＆ＲＳ２３２Ｃ 

通信仕様書 
ＡＣＣＵ ＴＨＥＲＭ ＣＯＲＰ． ６版  

応用電子工業株式会社 ７版  

信号番号”01”改訂 
改訂箇所青字 

■ 通信パラメータ 

・通信規格 ＲＳ－２３２Ｃ または ＲＳ－４８５ 

・ボーレート ９６００ｂｐｓ 

・通信方式 半二重 

・パリティチェック 偶数 

・キャラクタ長 ８ビット 

・ストップビット １ビット 

・ＲＳ／ＣＳ制御 無し 

・Ｘ制御 無し 

・送信改行コード ＣＲ（0DH）＋ＬＦ（0AH） 

・受信改行コード ＣＲ（0DH） 

■ 接続仕様 

ＲＳ２３２Ｃ ＲＳ４８５ 

コネクタ Ｄ－ＳＵＢ ９Ｐ・オス 端子台 ３Ｐ 

〈ピンアサイン〉  

接続ケーブル 

■相手側がパソコン等「端末型」(DTE)の場合

クロス（リバース）結線［ＰＣ－ＰＣ用］ 

 

■相手側が「モデム型」 (DCE) 機器の場合 

ストレート（ノーマル）結線［ＰＣ－モデム用］

■２ペア・ツイストペアケーブルの場合（推奨）

１ペアを［＋］［－］にそれぞれ接続 

１ペアを２線まとめて［Ｅ］に接続 

■１ペア・ツイストペアケーブルの場合 

［＋］［－］のみ接続 

※RS485 ｺﾝﾊﾞｰﾀの仕様により異なる 

＋

－

Ｅ

送受信信号 

シグナルグランド 
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■ 通信プロトコル 

 

 

 

 

 

 
 
 

 
 
 

 

 

 

パソコン CONTROLLER

ﾃﾞｰﾀﾌｫｰﾏｯﾄ チェック 

伝送データ 

号機番号チェック 
送信指令

受信 

NO 
無視 

YES 

NO 
無視 

YES 
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■ 信号番号一覧 

信号番号 内容 

‘０１’ アナログデータ(PV,SV,TIME,etc) 

‘５１’ ディジタルデータ(TROUBLE,etc) 

‘８０’ ステップデータ 

‘１０’ ステップ設定 

‘１１’ リピート設定 

‘１２’ 運転設定 

‘１４’ タイムシグナル設定 

‘１５’ 定値設定（ＦＩＸ） 

‘１８’ ＰＩＤゾーン設定 

‘１９’ ＰＩＤ定数設定 

‘１Ｂ’ ＯＮ／ＯＦＦ ＳＹＳＴＥＭ設定 

‘２０’ ステップ設定 読み出し 

‘２１’ リピート設定 読み出し 

‘２２’ 運転設定 読み出し 

‘２４’ タイムシグナル設定 読み出し 

‘２５’ 定値設定（ＦＩＸ） 読み出し 

‘２８’ ＰＩＤゾーン設定 読み出し 

‘２９’ ＰＩＤ定数設定 読み出し 

‘２Ｂ’ ＯＮ／ＯＦＦ ＳＹＳＴＥＭ読み出し 

‘５３’ 操作設定 

  制御番号 操作 

  ‘０１’ 運転開始(RUN) 

  ‘０２’ 運転停止(STOP) 

  ‘０３’ 保持(HOLD) 

  ‘０４’ 送り(ADVANCE) 

 



《 U-8256 → PC 》 
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■ コントローラからパソコンに対する送信（U-8256 → PC） 

１） アナログデータ 

・測定温度(PV 値) [-220.00～270.00]※1 

・測定湿度(PV 値） [0.00～100.00]※2 

・設定温度(SV 値) [-200.00～250.00] 

・設定湿度(SV 値) [0.00～100.00]※3 

・制御実行積算時間(H) [0～99999]※4 

・   〃    (M) [0～59] 

・ステップ No. [0～1499] 

・パターン No. [0～149]※5 

・定値/プログラム識別 (#1) [0=定値運転, 1=プログラム運転] 

・全体リピート実行回数 [1～9999]※6 

・全体リピート残回数 [0～9999]※6 

・部分リピート実行回数 [1～9999]※7  

・部分リピート残回数 [0～9999]※7 

・部分リピート戻先ステップ [0～1499]※7 

・部分リピート折返ステップ [0～1499]※7 

・残り時間(Hour) [0～9999]※8 

・残り時間(Min) [0～59]※8 

・温度ＰＩＤ出力量(電圧) [0～100] 

・温度ＰＩＤ出力量(電流) [0～100] 

・湿度ＰＩＤ出力量(電圧) [0～100] 

・湿度ＰＩＤ出力量(電流) [0～100] 

 

※1 ｵｰﾊﾞｰﾚﾝｼﾞ 270.00℃固定、ｱﾝﾀﾞｰﾚﾝｼﾞ -220.00℃固定 

※2 ｵｰﾊﾞｰﾚﾝｼﾞ 100.00%RH 固定、ｱﾝﾀﾞｰﾚﾝｼﾞ 0.00%RH 固定 

※3 制御対象外の場合は(7FFFH) 

※4 100000 時間毎に 0クリア 

※5 無効パターンの場合[--](2DH,2DH) 

※6 定値運転 or 無効パターンの場合[----] 

※7 定値運転 or 無効パターン or 部分リピート実行回数が 1回の場合[----] 

※8 連続運転 or 無効パターンの場合[------] 
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●アナログデータフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 

                 

@ 号機 信号 測定温度 測定湿度 設定温度 

40 番号 30 31 （ＰＶ） （ＰＶ） （ＳＶ） 
                 

 

18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36
                   

設定湿度 積算時間  ｽﾃｯﾌﾟ ﾊﾟﾀｰﾝ  

（ＳＶ） （Ｈ） （Ｍ） No. No. 
#1

 
                   

 

37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 
                

全体リピート 
実行回数 

全体リピート 
残回数 

部分リピート 
実行回数 

部分リピート 
残回数 

                

 

53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64 65 66
              

残り時間 部分リピート 
戻先ステップ 

部分リピート 
折返ステップ （Ｈ） （Ｍ）

              

 

67 68 69 70 71 72 73 74 75 76 77 78 79 80  
               

温度出力量 温度出力量 湿度出力量 温度出力量 日付 日付 日付  

（電圧） （電流） （電圧） （電流） （月） （日） （年）  
               

 

81 82 83 84 85 86 87 88 89 90 91      
                

時刻 時刻 時刻 FCS * CR LF      

（時） （分） （秒）   2A 0D 0A      
                

データ長：９１バイト 

信号番号：‘０１’(30H,31H) 

FSC     ：［@］～［FCS］の前までのデータを XOR した結果（後述） 

※ 送信データはすべて、上記数値を１６進数に変換し、アスキーコード化します。 
※ 小数点は無視して、整数として扱う。（例 100.00 → 10000） 
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２） ディジタルデータ 

●ディジタルデータの内訳 

＜ﾃﾞｰﾀﾌﾞﾛｯｸ No.1＞ 

 Bit 
状態  

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

STOP                 

RUN                ●

READY               ● ●

WAIT              ●  ●

HOLD            ●    ●

END           ●      

TUNING                ●

BREAK※１                 

停電 BREAK  ●               

   COLD  ●         ※ ※  ※ ※ ※

   HOT  ●         ※ ※  ※ ※ ※

※  ＝ＯＮまたはＯＦＦ 
※ １＝運転中にトラブル（重警報）が発生した時。 

＜ﾃﾞｰﾀﾌﾞﾛｯｸ No.2＞ 

 Bit 
  15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

                 

 TROUBLE 

 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
                 

Ｂｉｔデータ ０＝正常 

   １＝トラブル中【重・軽警報】（トラブル発生～トラブルリセットするまでの間） 

＜ﾃﾞｰﾀﾌﾞﾛｯｸ No.3＞ 

 Bit 
  15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

                 

 TIME SIGNAL ON/OFF SYSTEM 

  3 2 1 H2 H1 T10 T9 T8 T7 T6 T5 T4 T3 T2 T1
                 

Ｂｉｔデータ ０＝ＯＦＦ 

   １＝ＯＮ 

●ディジタルデータフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17  

                  

@ 号機 信号 ﾃﾞｰﾀﾌﾞﾛｯｸ No.1 ﾃﾞｰﾀﾌﾞﾛｯｸ No.2 ﾃﾞｰﾀﾌﾞﾛｯｸ No.3  

40 番号 35 31 15～12 11～ 8 7 ～ 4 3 ～ 0 15～12 11～ 8 7 ～ 4 3 ～ 0 15～12 11～ 8 7 ～ 4 3 ～ 0  
                  

 
18 19 20 21 22              

                  

FCS * CR LF              

  2A 0D 0A              
                  

データ長：２２バイト 

信号番号：‘５１’(35H,31H) 
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３） ステップデータ 

・残ステップ数 ［0～1500］ 

●ステップデータフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

              

@ 号機 信号 残ステップ数 FCS * CR LF

40 番号 38 30    2A 0D 0A
              

データ長：１４バイト 

信号番号：‘８０’(38H,30H) 

４） アンサーバック 

●設定完了通知フォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

            

@ 号機 信号 完了 FCS * CR LF

40 番号 番号 通知   2A 0D 0A
            

データ長：１２バイト 

信号番号：受信した信号番号をセットする。 

完了通知：受信データの正／異常を知らせるコード。 

‘００’(30H,30H)：正常 

‘０１’(30H,31H)：ＦＣＳ異常 

‘０２’(30H,32H)：設定範囲エラー 

・コントローラー側で制限している設定範囲を越えた。 

‘０３’(30H,33H)：ステップオーバー 

・設定したステップが合計で 1500 ステップを越えた。 

●操作設定完了通知フォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

             

@ 号機 信号 制御 完 FCS * CR LF

40 番号 35 33 番号 了   2A 0D 0A
             

データ長：１３バイト 

信号番号：‘５３’ (35H,33H) 

制御番号：受信した制御番号をセットする。（後述：「操作設定」） 

完了通知：０６Ｈ（ACK）・・・肯定応答を示す。 

     １５Ｈ（NAC）・・・否定応答を示す。 

①ＦＣＳ異常 

②制御番号が対応していない。 
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■ パソコンからコントローラに対する送信（PC → U-8256） 

１） データ送信要求 

●データ送信要求フォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 

         

@ 号機 信号 FCS * CR

40 番号 番号   2A 0D
         

データ長：９バイト 

信号番号：取得するデータの識別コード。 

‘０１’(30H,31H)：アナログデータ 

‘５１’(35H,31H)：ディジタルデータ 

‘８０’(38H,30H)：残ステップ数の返答 

‘２２’(32H,32H)：運転設定データ 

‘２５’(32H,35H)：定値設定データ 

‘２８’(32H,38H)：ＰＩＤゾーン設定データ 

 

●ステップ設定データ要求フォーマット 
・パターンＮｏ． ０～１４９ 
・ステップＮｏ． ０～１４９９ 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 

               

@ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ ｽﾃｯﾌﾟ FCS * CR 

40 番号 32 30 No. No.   2A 0D 
               

データ長：１５バイト 

信号番号：‘２０’(32H,30H) 

 

●リピート設定データ要求フォーマット 
・パターンＮｏ． ０～１４９ 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

           

@ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ FCS * CR

40 番号 32 31 No.   2A 0D
           

データ長：１１バイト 

信号番号：‘２１’(32H,31H) 
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●タイムシグナル設定データ要求フォーマット 
・シグナルＮｏ． ２～９ 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

           

@ 号機 信号 ｼｸﾞﾅﾙ FCS * CR

40 番号 32 34 No.   2A 0D
           

データ長：１１バイト 

信号番号：‘２４’(32H,34H) 

 

●ＰＩＤ定数設定データ要求フォーマット 
・ＰＩＤゾーンＮｏ． １～９ 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

           

@ 号機 信号 ｿﾞｰﾝ FCS * CR

40 番号 32 39 No.   2A 0D
           

データ長：１１バイト 

信号番号：‘２９’(32H,39H) 

 

●ＯＮ／ＯＦＦ ＳＹＳＴＥＭデータ要求フォーマット 
・出力Ｎｏ．  １～１０（T1～T10） (16 進) 
 １１～１４（H1～H4）  (16 進) 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

           

@ 号機 信号 出力 No. FCS * CR

40 番号 32 42     2A 0D
           

データ長：１１バイト 

信号番号：‘２Ｂ’(32H,42H) 
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２） ステップ設定 

・パターンＮｏ． 0～149 (16 進) 
・ステップＮｏ． 0～1499 (16 進) 
・温度設定値 -200.0～250.0℃ (16 進) 

範囲はｺﾝﾄﾛｰﾗ側で設定。 
・湿度設定値 0.0～100.0％ＲＨ (16 進) 

範囲はｺﾝﾄﾛｰﾗ側で設定。 
・時間設定（Ｈ：Ｍ） 00H00M～99H59M (16 進) 
・ウェイト 0：OFF 
 1：ON 
・タイムシグナル 0～9 (16 進) 

0:常時 OFF 
1:常時 ON 
2～9:時間（後述：「ﾀｲﾑｼｸﾞﾅﾙ設定」） 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

                   

＠ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ ｽﾃｯﾌﾟ 温度設定値 湿度設定値 

40 番号 31 30 No. No.         
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35   
                  

時間(H) 時間(M) 温 湿 ﾀｲﾑｼｸﾞﾅﾙ FCS * CR   

      Ｗ Ｗ ×4   2A 0D   
                  

※温Ｗ＝温度ウェイト、湿Ｗ＝湿度ウェイト 

データ長：３５バイト 

信号番号：‘１０’ (31H,30H) 

ステップデータの登録・変更・削除 

登録（追加） ：余りのステップがあるとき、登録数＝ステップＮｏ．で追加登録。 

変更（上書） ：現在登録されているステップの範囲。 

削除 ：データを空白ステップにするとそのステップ以降を全て削除。 

  空白ステップ＝温度設定値を 32768(8000H)にする。 



《 PC → U-8256 》 
 

 11/20 U-8256P-ACCU4-T 通信仕様書 

３） リピート設定 

・パターンＮｏ． 0～149 (16 進) 
・全体リピート 

実行回数 1～9999 (16 進) 
・部分リピート（×5） 

戻り先ステップ 0～（登録ｽﾃｯﾌﾟ数－1） (16 進) 
折り返しステップ 戻り先≦（登録ｽﾃｯﾌﾟ数－1） (16 進) 
実行回数 1～9999 (16 進) 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

           

＠ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ 全体リピート 

40 番号 31 31 No. 回数 
           

 

12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
            

部分リピート 部分リピート 部分リピート 

戻り先 折り返し 回数 
            

            

×５ 

72 73 74 75 
    

FCS * CR 

  2A 0D 
    

データ長：７５バイト 

信号番号：‘１１’(31H,31H) 
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４） 運転設定 

・ﾊﾟﾀｰﾝ No. 0～149 (16 進) 
・運転／実行ﾓｰﾄﾞ 0～3 (16 進) 

0:定値、即時ｽﾀｰﾄ 
1:定値、時刻ｽﾀｰﾄ 
2:ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ、即時ｽﾀｰﾄ 
3:ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ、時刻ｽﾀｰﾄ 

・実行開始日時 時刻(H:M) 00:00～23:59 (16 進) 
 日付(M/D) 01/01～12/31 (16 進) 

「運転／実行ﾓｰﾄﾞ」が即時(0)or(2)のときは無視します。（登
録されません） 

・停電復帰ﾓｰﾄﾞ 0～2 (16 進) 
0:制御停止 ：BREAK   （中断） 
1:再ｽﾀｰﾄ    ：COLD   （冷起） 
2:継続制御 ：HOT   （熱起） 

・試験終了模式 ※１ 0～1 (16 進) 
0:否 
1:回常温 

・試験終了回常温 0.0～50.0℃ (16 進) 
範囲条件：下限≦上限 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 

                 

＠ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ 運 時刻 時刻 日付 日付 停 

40 番号 31 32 No. 転 （時） （分） （月） （日） 電 
                 

 

18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30     
                 

※ FCS * CR     

１ 

試験終了 
回常温(下限) 

試験終了 
回常温(上限)   2A 0D     

                 

 

データ長：３０バイト 

信号番号：‘１２’(31H,32H) 
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５） タイムシグナル設定 

・シグナルＮｏ． 2～9 (16 進) 
・ディレイ時間 00H00M～99H59M (16 進) 
・カットバック時間 00H00M～99H59M (16 進) 
・カットバック有無 0,1 (16 進) 

0:無し 
1:有り 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

                   

信号 ＯＮ ＯＮ ＯＦＦ ＯＦＦ＠ 
40 

号機 
番号 31 34 

ｼｸﾞﾅﾙ 
No. （Ｈ） （Ｍ） （Ｈ） （Ｍ）

                   

 

20 21 22 23 24 
     

* CR 有
無 

FCS 
 2A 0D 

     

データ長：２４バイト 

信号番号：‘１４’(31H,34H) 

６） 定値設定 

・温度設定値 -200.0～250.0℃ (16 進) 
  範囲はｺﾝﾄﾛｰﾗ側で設定。 

・湿度設定値 0.0～100.0％ＲＨ (16 進) 
  範囲はｺﾝﾄﾛｰﾗ側で設定。 
・温度勾配 0.0～99.9℃／min (16 進) 
・湿度勾配 0.0～99.9%RH／min (16 進) 
・運転時間 0Ｈ00Ｍ～9999Ｈ59Ｍ (16 進) 
・運転時間有／無 
 0：連続運転 
 1：運転時間有 
・ウェイト 0:OFF 
 1:ON 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 

                 

＠ 号機 信号 温度設定値 湿度設定値 温度勾配 

40 番号 31 35 （℃） （％ＲＨ） ℃／min 
                 

 

18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 
                

湿度勾配 運転時間 FCS * CR 

％ＲＨ／min （Ｈ） （Ｍ）

時
間

ｳｪ
ｲﾄ   2A 0D 

                

データ長：３３バイト 
信号番号：‘１５’(31H,35H) 
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７） ＰＩＤゾーン設定 

・境界温度設定値Ｔ１ -200～250℃ (16 進) 
・境界温度設定値Ｔ２  -200～250℃ (16 進) 

必ずＴ１≦Ｔ２とする。 
・境界湿度設定値Ｈ１ 1～100％ＲＨ (16 進) 
・境界湿度設定値Ｈ２ 1～100％ＲＨ (16 進) 

必ずＨ１≦Ｈ２とする。 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

             

＠ 号機 信号 境界温度Ｔ１ 境界温度Ｔ２ 

40 番号 31 38 （℃） （℃） 
             

 

14 15 16 17 18 19 20 21     
            

境界湿度
Ｈ１ 

境界湿
度Ｈ２ 

FCS * CR     

(%RH) (%RH)   2A 0D     
            

データ長：２１バイト 
信号番号：‘１８’(31H,38H) 
 

８） ＰＩＤ定数設定 

・ＰＩＤゾーンＮｏ． 1～9 (16 進) 
・温度比例帯 （Ｐ） 0.0～99.9℃  (16 進) 
・温度積分時間（Ｉ） 0～3600sec (16 進) 
・温度微分時間（Ｄ） 0～3600sec (16 進) 
・温度ＡＲＷ 0～100％ (16 進) 
・温度出力ﾘﾐｯﾄ（LMT） 0～100％ (16 進) 
・湿度比例帯 （Ｐ） 0.0～99.9℃  (16 進) 
・湿度積分時間（Ｉ） 0～3600sec (16 進) 
・湿度微分時間（Ｄ） 0～3600sec (16 進) 
・湿度ＡＲＷ 0～100％ (16 進) 
・湿度出力ﾘﾐｯﾄ（LMT） 0～100％ (16 進) 

●設定データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
                   

＠ 号機 信号 ｿﾞｰﾝ 温度Ｐ 温度Ｉ 温度Ｄ 

40 番号 31 39 No. (℃) （sec） （sec） 
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 
                

温度 ARW 温度 LMT 湿度Ｐ 湿度Ｉ 湿度Ｄ 

（％） （％） （℃） （sec） （sec） 
                

 

36 37 38 29 40 41 42 43
        

湿度 ARW 湿度 LMT FCS * CR

（％） （％）   2A 0D
        

データ長：４３バイト 
信号番号：‘１９’(31H,39H) 
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９） ＯＮ／ＯＦＦ ＳＹＳＴＥＭ設定 

・出力Ｎｏ． 1～10 (T1～T10),11～14(H1～H4) (16 進) 
・LSV,MSV,HSV -200.0～250.0℃（T1～T10） (16 進) 
 0.0～100.0％RH（H1～H4） 
・Lu,Hd 0.0～30.0℃ (16 進) 
・ON DELAY TIME 0 分 00 秒～99 分 59 秒 (16 進) 
・MODE 0or1 (16 進) 
※設定する項目は出力 No.や MODE によって変わります。 
下記「出力別設定内容一覧」を参照 

●設定データ基本フォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
                   

＠ 号機 信号 出力 ＬＳＶ ＭＳＶ ＨＳＶ 

40 番号 31 42 No. ℃ｏｒ％RH ℃ｏｒ％RH ℃ｏｒ％RH 
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 
                 

Ｌｕ Ｈｄ 
ON 
DELAY 

ON 
DELAY 

MO
DE

FCS * CR 

℃ｏｒ％RH ℃ｏｒ％RH (分) (秒)    2A 0D 
                 

データ長：３６バイト 

信号番号：‘１Ｂ’ (31H,42H) 

●出力別設定内容一覧 

項目 

出力 
LSV MSV HSV Lu Hd 

ON 

DELAY 
MODE 

0=NORMAL 
T1 ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

1=HUMI RUN or T1 

○ ○ ○ ○ ○ ○ 0=NORMAL 
T8 

0 固定 0固定 0 固定 0固定 0固定 △ 1=T7 Delay 

T2～T7 

T9,T10 
○ ○ ○ ○ ○ ○ 0 固定 

H1～H4 ○ 0 固定 0 固定 0固定 0固定 ○ 
0=LOW 

1=HIGH 

 ○＝上記設定範囲 

 △＝分のみ設定（0～99 分）、秒は０固定 

例）号機１、Ｔ８、１０分、ＭＯＤＥ＝１(T7 Delay Mode) 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 
                   

＠ ０ １ １ Ｂ ０ ８ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ 
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36   
                   

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ Ａ ０ ０ １ FCS * CR   
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１０） 操作設定 

●操作データフォーマット 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

            

＠ 号機 信号 制御 操 FCS * CR

40 番号 35 33 番号 作   2A 0D
            

データ長：１２バイト 

信号番号：‘５３’(35H,33H) 

 

操作内容 制御番号 操作‘０’ 操作‘１’ 

RUN／運転 ‘０１’ 無視 実行（停止中以外は無視） 

STOP／停止 ‘０２’ 無視 実行（停止中は無視） 

HOLD／保持 ‘０３’ 解除（保持中に有効） 実行（運転中・待機中に有効）

ADVENCE／送り ‘０４’ 無視 
実行（運転中・待機中に有効）

  （定値制御の時は無視） 
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■ 設定データ読み出し 

１） ステップ設定データ 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

                   

＠ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ ｽﾃｯﾌﾟ 温度設定値 湿度設定値 

40 番号 32 30 No. No.         
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36   
                   

時間(H) 時間(M) 温 湿 ﾀｲﾑｼｸﾞﾅﾙ FCS * CR LF   

      Ｗ Ｗ ×4   2A 0D 0A   
                   

データ長：３６バイト 

信号番号：‘２０’ (32H,30H) 

２） リピート設定 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

           

＠ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ 全体リピート 

40 番号 32 31 No. 回数 
           

 

12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
            

部分リピート 部分リピート 部分リピート 

戻り先 折り返し 回数 
            

            

×５ 

72 73 74 75 76 
     

FCS * CR LF 

  2A 0D 0A 
     

データ長：７６バイト 

信号番号：‘２１’(32H,31H) 

３） 運転設定 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 

                 

＠ 号機 信号 ﾊﾟﾀｰﾝ 運 時刻 時刻 日付 日付 停 

40 番号 32 32 No. 転 （時） （分） （月） （日） 電 
                 

 

18 19 20 21 22 
     

FCS * CR LF 

  2A 0A 0D 
     

データ長：２２バイト 

信号番号：‘２２’(32H,32H) 
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４） タイムシグナル設定 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

                   

信号 ＯＮ ＯＮ ＯＦＦ ＯＦＦ＠ 
40 

号機 
番号 32 34 

ｼｸﾞﾅﾙ 
No. （Ｈ） （Ｍ） （Ｈ） （Ｍ）

                   

 

20 21 22 23 24 25 
      

* CR LF 有
無 

FCS 
 2A 0D 0A 

      

データ長：２５バイト 

信号番号：‘２４’(32H,34H) 

５） 定値設定 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 

                 

＠ 号機 信号 温度設定値 湿度設定値 温度勾配 

40 番号 32 35 （℃） （％ＲＨ） ℃/min 
                 

 

18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 
                 

湿度勾配 運転時間 FCS * CR LF 

%RH/min （Ｈ） （Ｍ）

時
間

ｳｪ
ｲﾄ   2A 0D 0A 

                 

データ長：３４バイト 
信号番号：‘２５’(32H,35H) 

６） ＰＩＤゾーン設定 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

             

＠ 号機 信号 境界温度Ｔ１ 境界温度Ｔ２ 

40 番号 32 38 （℃） （℃） 
             

 

14 15 16 17 18 19 20 21 22    
            

境界湿度
Ｈ１ 

境界湿度
Ｈ２ 

FCS * CR LF    

(%RH) (%RH)   2A 0D 0A    
            

データ長：２２バイト 
信号番号：‘２８’(32H,38H) 

 



 

 19/20 U-8256P-ACCU4-T 通信仕様書 

７） ＰＩＤ定数設定 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
                   

＠ 号機 信号 ｿﾞｰﾝ 温度Ｐ 温度Ｉ 温度Ｄ 

40 番号 32 39 No. (℃) （sec） （sec） 
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 
                

温度 ARW 温度 LMT 湿度Ｐ 湿度Ｉ 湿度Ｄ 

（％） （％） （℃） （sec） （sec） 
                

 

36 37 38 39 40 41 42 43 44
         

湿度 ARW 湿度 LMT FCS * CR LF

（％） （％）   2A 0D 0A
         

データ長：４４バイト 
信号番号：‘２９’(32H,39H) 

８） ＯＮ／ＯＦＦ ＳＹＳＴＥＭ読み出し 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
                   

＠ 号機 信号 出力 ＬＳＶ ＭＳＶ ＨＳＶ 

40 番号 32 42 No. ℃ｏｒ％RH ℃ｏｒ％RH ℃ｏｒ％RH 
                   

 

20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 
                  

Ｌｕ Ｈｄ 
ON 
DELAY 

ON 
DELAY 

MO
DE

FCS * CR LF 

℃ｏｒ％RH ℃ｏｒ％RH (分) (秒)    2A 0D 0A 
                  

データ長：３７イト 

信号番号：‘２Ｂ’ (32H,42H) 

※読み出されるデータは出力 No.や MODE によって変わります。 

「ON/OFF SYSTEM 設定」の「出力別設定内容一覧」を参照 
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■ ＦＣＳ演算方法（水平パリティ演算方式） 

先頭［＠］と次の１バイトでＸＯＲ（排他的論理和）演算を行い、その結果と次の 1
バイトで同様に順次ＸＯＲ演算を行い、最後に結果を１桁（4 ﾋﾞｯﾄ）毎に ASCII 変換
する。 

※パソコンでデータを受信した際、受信データの水平パリティを演算し、その結果と
受信データのＦＣＳとを比較し、不一致ならリトライなどのエラー処理を行う。 

例）アナログデータ要求 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

‘＠０１０１’ 

↓ 

40H,30H,31H,30H,31H 

  70H 

     41H 

         71H 

            40H 

↓ 

水平パリティ＝４０Ｈ 

↓ 

‘４０’(34H,30H)：ASCII 変換 
↓ 

‘＠０１０１４０＊CR’ 


